ARSKA4
ok %o

;
o
=
>

,Q

. 5
g3y ¥

o

HOs,
\“:( P,

KRAJSKA HOSPODARSKA KOMORA
MORAVSKOSLEZSKEHO KRAJE

TRIPON

TERMIN A CAS
Ctvrtek 16.4.2020 od 9:00

9:00-16:00 Seminar
(prestavka na obéd + dvé kratké prestavky)

16:00-17:00 Diskuse
(individudlni podpora a dotazy ucastnikd)

MISTO

SKELET - Smart Innovation Center

28. fijna 3388 ¢« 702 00 Moravska Ostrava
2. patro - u¢ebna , Petr Bezruc“

CO SE DOZVITE?

Umite hledat kvalifikované lidi? Umite se jim prezento-
vat? Umite s nimi komunikovat a umite je presvédcit? Na-
uc¢ime vas to. Efektivné, smysluplnég, prakticky a zadarmo
s vyuzitim nejvétsi profesionalni sité LinkedIn.

CO SE NAUCIME?

Jak pouzivat LinkedIn. Jak se na ném prezentovat, na co
dat pozor a c¢emu se vyhnout. Jak prezentovat firmu jako
zaméstnavatele. Jak vyhleddvat zajimavé lidi a jak s nimi
navazovat spojeni. Jak je presvédcit, aby se s vdmi chtéli
osobné setkat.

Ukdzeme si praktické priklady a situace z kazdodenni
praxe. Pozitivni i negativni pfipady a osvédcené postupy.

POZADAVKY NA UCASTNIKY

Vlastni notebook (neni podminkou)

CO JE SOUCASTI?

Drobné obcerstveni (kdva, ¢aj, voda, ovoce, pecivo).

LEKTOR
PhDr. Vojtéch Bednar

Odbornik na socialni sitée.
Autor publikace ,,Marketing na
socialnich sitich®

Profesionalni konzultant, odbornik
na social media, firemni sociolog.

PODMINKY PRIHLASENI

Pro prihlaseni prosim vyuzijte registraéni formular na:
www.khkmsk-registrace.cz

Prihlaste se nejpozdéji do 6.3.2020. V pripadé, ze se
nebudete moci osobné ucastnit, respektujeme nahradni-
ka, ktery se ohlasi u prezence. Prihlaska je platna az po
uhrazeni Uuc¢astnického poplatku. Pozor omezend kapaci-
ta ucebny.

CENA
Clenové HK CR - 2 400 K& bez DPH - 2 904 K& s DPH
Ostatni - 2 900 K& bez DPH - 3 509 K& s DPH

ZPUSOB PLATBY

Poplatek prosim uhradte pfedem platebnim prevodem
na ucet KHK MSK ¢&. 373630443/0300 a to nejpozdéji
do 6.3.2020.

Variabilni symbol: 2003 « Specificky symbol: Vase IO

REZERVACE MIST

Andrea Prochazkova
Tel.: +420 778 066 969 « E-mail: office@tripon.cz

SMART INNOVATION CENTER
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